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Introducéo

Processos industriais de fabricac8o, de geracdo de energia e tantos outros requerem
acompanhamento permanente de \aridveis como temperatura, vazao e pressao. Mais do que
isto, muitas vezes faz se necessario o controle destas varidveis. Com o advento da automacao,
tais procedimentos sdo, cada vez, mais comuns. Para que isto sga possivel, foram
desenvolvidos e aperfeicoados ao longo das Ultimas décadas sensoreg/transdutores capazes de
medir e transformar os valores destas varidveis em sinais elétricos que sdo enviados a um
sistema de aquisicdo de dados. Estes sistemas, por sua vez, sdo controlados por computadores
(ou possuem seu proprio computador interno) capazes de ler, processar estas informagoes,
amazena-las e até atuar sobre os processos abrindo ou fechando vévulas, ligando
resisténcias, movimentando pecas e uma vasta gama de outras possibilidades, controlando o
processo. Para que isto ocorra, é necessario o conhecimento de softwares e hardwares que, de
forma integrada, realizam estas tarefas. O trabalho aqui desenvolvido trata do controle de
vazdo de gases pelo acionamento parcial de uma vavula especiamente desenvolvida para
este fim, com base no conhecimento da Mecanica dos Fluidos.

Objetivos

Construir e controlar um sistema de injecdo de gés, continuamente varidvel, através do
desenvolvimento de ferramentas Utels e programas a partir do Software LabView. Estes
programas e ferramentas devem controlar um sistema mecanico, regulando continuamente, e
com precisdo, a vazao de gés a ser injetada em motores (por exemplo), pelo gjuste continuo da
area de dosagem de gas. Esta previsto ainda calibrar o sistema experimentalmente (usando
ndo gas natural, mas ar comprimido). Para tal foi feito um estudo sobre mecénica dos fluidos,
para melhor entendimento de como funcionam os controladores de vazédo e suas
aplicabilidades. Também foi estudado o software LabView, com o qual meis tarde foi feita a
programagao, que permitiu que atuer no controlador de vaz&o, modificando com precisio o
fluxo de gés que passava por este, a partir de um computador ligado a0 sistema. Com poucas
modificacbes 0 sistema pode controlar ndo sd vazdo mas também velocidade e pressdo em
qualgquer ponto do escoamento.

Metodologia

Com o entendimento do funcionamento do controlador de vazéo utilizado para o
desenvolvimento da pesquisa foi feita a programacdo a partir do software LabView, para a
atuacdo no controlador de vazéo.

Em um computador, no qual este programa seja colocado e executado, 0 usuario pode
escolher a pressdo de saida do gés no controlador de vazéo, fazendo com que o software faca
a comparacéo da pressdo de saida atual com a desgjada pelo operador e entdo atue no
controlador de vazéo, até que ambas sgjam igualadas e depois as mantém.

A pressdo na saida do controlador € lida com a utilizagdo de transdutores de presséo e
seus valores sdo repassados para 0 programa no computador através de sinais de corrente,
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onde so lidos e transformados em valores de pressdo para serem comparados com os dados
fornecidos pelo usuario do software.

O programa atua diretamente em um motor de passo, fazendo com que este movimente
uma agulha, avancando-a ou recuando-a, obstruindo ou abrindo parcialmente a passagem do
gés por dentro de um orificio. Este movimento permite que o sistema mecanico tenha a vazéo
de gés em seu interior controlada.

Conclusdes

O estudo de mecanica dos fluidos e de controladores de vazdo em literatura
especializada induziu ao entendimento do comportamento dos gases dentro do controlador de
vazdo, seu fluxo, perdas de carga e até mesmo possiveis pontos criticos de vazamento do
equipamento.

A aplicabilidade do sistema estudado € muito ampla, pois pode ser utilizado no controle
de diversos gases, em aplicacdes de grande ou pequeno porte, portanto ndo ficando restrito
apenas ao ar comprimido, utilizado nos testes do laboratorio.

O sistema mecanico utilizado juntamente ao programa desenvolvido funcionou muito
bem, agindo como o esperado e mostrando resultados condizentes com a expectativa. O
transdutor de pressao enviou 0s sinais corretamente ao computador, que por suavez controlou
0 motor de passo precisamente, fazendo todo o aparato experimental se comportar
corretamente.
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